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1o ΕΠΑΛ- Ε.Κ. υκεών -Σομζασ: Ηλεκτρονικισ, Ηλεκτρολογίασ και Αυτοματιςμοφ 
Εκπαιδευτικοί: Μπουλταδάκθσ Στζλιοσ – Καςάμπαλθσ Στζλιοσ 
 
Μάκθμα: Αιςκθτιρεσ-Ενεργοποιθτζσ, Μθχατρονικι:    

Αντικείμενο: Arduino UNO Ανιχνευτισ κότουσ με φωτοαντίςταςθ  
 
ΒΙΒΛΙΟΓΡΑΦΙΑ: 
Το φφλλο ζργου ςτθρίχτθκε ςε πλθροφορίεσ  

1) από τθν θλεκτρονικι διεφκυνςθ: http://www.electroschematics.com/8975/arduino-control-
relay/ ςτισ 15/01/2016 10:32 π.μ 

2) από τθν θλεκτρονικι διεφκυνςθ http://www.technologystudent.com/elec1/ldr1.htm 
3) από τθν θλεκτρονικι διεφκυνςθ http://www.buildcircuit.com/darklight-sensor-using-

transistor/ 
4) από τθν θλεκτρονικι διεφκυνςθ https://www.arduino.cc/ 
5) από τθν θλεκτρονικι διεφκυνςθ: http://www.electronics-radio.com/ 

articles/electronic_components/resistors/light-dependent-resistor-ldr.php 
6) από το βιβλίο «Ανάπτυξη Εφαρμογών με το Αrduino» Π.Παπάηογλου και Σ.Π Λιωνισ, Εκδόςεισ 
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τόχοι:  κατανόθςθ τθσ λειτουργίασ: 
τθσ φωτοαντίςταςθσ ςε θλεκτρονικό κφκλωμα ωσ ανιχνευτι επιπζδου φωτόσ 
 
Σα Τλικά που κα χρειαςτοφμε: Πλακζτα Arduino Uno,  

1. 1 αντίςταςθ 220 Ω και μια αντίςταςθ 100 ΚΩ 

2. 1 αντίςταςθ 100 ΚΩ 

3. 1 κόκκινο LED 

 
Σι πρζπει να γνωρίηουμε: 

Tι είναι θ φωτοαντίςταςθ: Η φωτοαντίςταςθ (photoresistor ι light-dependent resistor (LDR) ι 

 photocell) είναι μια αντίςταςθ τθσ οποίασ θ τιμι εξαρτάται από το φϊσ που πζφτει πάνω τθσ. Η τιμι 

τθσ αντίςταςθσ μειϊνεται ςταδιακά ςε μερικζσ εκατοντάδεσ Οhms  κακϊσ θ ποςότθτα του φωτόσ που 

πζφτει πάνω τθσ αυξάνεται ενϊ ςτο απόλυτο ςκοτάδι (κακόλου φϊσ) θ τιμι τθσ γίνεται μζγιςτθ 

(max) και μπορεί να φτάςει και τα MΩ. Καταςκευάηεται από υψθλισ αντίςταςθσ θμιαγωγοφσ όπωσ το 

κειοφχο κάδμιο (cadmium sulphide, CdS). Η αρχι λειτουργίασ τθσ : Όταν θ ςυχνότθτα του 

προςπίπτοντοσ φωτόσ υπερβεί μια ςυγκεκριμζνθ ςυχνότθτα τότε θ ενζργεια των φωτονίων είναι 

τζτοια ϊςτε κακϊσ απορροφοφνται από τον θμιαγωγό απελευκερϊνουν δεςμευμζνα θλεκτρόνια τθσ 

ηϊνθσ ςκζνουσ που ξεπερνϊντασ το ενεργειακό χάςμα φτάνουν ςτθ ηϊνθ αγωγιμότθτασ. Στθ ςυνζχεια 

τα θλεκτρόνια πλζον τθσ ηϊνθσ αγωγιμότθτασ ωσ ελεφκερα θλεκτρόνια ςυμβάλλουν ςτθ μείωςθ τθσ 

τιμισ αντίςταςθσ κατά τθ διζλευςθ του θλεκτρικοφ ρεφματοσ (αυτό γίνεται όταν θ φωτοαντίςταςθ 

ςυνδεκεί ςε πθγι τάςθσ) και επομζνωσ ςτθν αφξθςθ τθσ αγωγιμότθτασ.  

Παρακάτω υπάρχουν δφο ενδεικτικά θλεκτρονικά κυκλϊματα ανίχνευςθσ του φωτόσ που 

ανακτικθκαν από το διαδίκτυο (δεσ βιβλιογραφία – 3) με τθ φωτοαντίςταςθ να δθμιουργεί ζνα 

διαιρζτθ τάςθσ με τθν αντίςταςθ R2 για τθν τάςθ τροφοδοςίασ.  

Το πρϊτο κφκλωμα χρθςιμοποιείται ωσ ανιχνευτισ ςκότουσ, με τθ φωτοαντίςταςθ ανάμεςα 

ςτθ βάςθ του τρανηίςτορ και τθ γείωςθ. Στο φϊσ θ φωτοαντίςταςθ ζχει μικρι τιμι και δεν ςυγκρατεί 

αρκετι τάςθ ςτα άκρα τθσ και ςτθ βάςθ του τρανηίςτορ που παραμζνει ςε αποκοπι και το LED είναι 

http://www.electroschematics.com/8975/arduino-control-relay/
http://www.electroschematics.com/8975/arduino-control-relay/
http://www.technologystudent.com/elec1/ldr1.htm
http://www.buildcircuit.com/darklight-sensor-using-transistor/
http://www.buildcircuit.com/darklight-sensor-using-transistor/
https://www.arduino.cc/


 

2 
 

ςβθςτό. Στο ςκοτάδι θ φωτοαντίςταςθ ζχει τθ μζγιςτθ τιμι οπότε κρατάει πάνω τθσ τθν τάςθ των 5 

Volts και οδθγεί τρανηίςτορ ςτον κόρο (άγει και άρα ανάβει το LED).  

Στο δεφτερο κφκλωμα που χρθςιμοποιείται ωσ ανιχνευτισ φωτόσ, θ φωτοαντίςταςθ 

ςυνδζεται ανάμεςα ςτθν τροφοδοςία και τθν βάςθ του τρανηίςτορ. Όςο υπάρχει ςκοτάδι, θ 

φωτοαντίςταςθ κρατάει πάνω τθσ το μεγαλφτερο μζροσ από τθν τάςθ των 5 Volts και το τρανηίςτορ 

είναι ςε αποκοπι. Μόλισ πζςει φϊσ θ τιμι τθσ φωτοαντίςταςθσ μειϊνεται πάρα πολφ και λόγω του 

διαιρζτθ τάςθσ το μεγαλφτερο μζροσ τθσ τάςθσ των 5 Volts εμφανίηεται ςτα άκρα τθσ R2 και ςτθ βάςθ 

του τρανηίςτορ. Το τρανηίςτορ οδθγείται ςτον κόρο και ανάβει το LED.  Εξθγείςτε για ποιο λόγο θ 

αντίςταςθ R2 ςτο κφκλωμα του ανιχνευτι ςκότουσ ζχει τιμι 100ΚΩ ενϊ ςτο κφκλωμα του ανιχνευτι 

φωτόσ ζχει τιμι 1ΚΩ. 

 

 

Δείτε επίςθσ και το animation ςτο ιςτολόγιο: http://www.technologystudent.com/elec1/ldr1.htm 

Σο αντικείμενο τθσ άςκθςθσ:  

Στο παρακάτω ςχζδιο που ζγινε με το πρόγραμμα Fritzing βλζπουμε το θλεκτρονικό κφκλωμα ενόσ 
ανιχνευτι ςκότουσ μζςω τθσ πλακζτασ του Arduino. Όταν υπάρχει ςκοτάδι ανάβει το LED ενϊ όταν 
υπάρχει φϊσ το LED είναι ςβθςτό. Μζςω τθσ Αναλογικισ Ειςόδου A0 μετράμε τθν αναλογικι τάςθ 
των 0-5Volts ςε κλίμακα 0-255 επιπζδων. Όταν θ τάςθ αντιςτοιχεί ςτον ακζραιο αρικμό 255 τότε 
υπάρχει απόλυτο ςκοτάδι ενϊ όταν θ τάςθ πλθςιάηει ςτον αρικμό 0 τότε ζχουμε μζγιςτο φωτιςμό.    
 

http://www.technologystudent.com/elec1/ldr1.htm
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Στο πρόγραμμα που κα γράψουμε ςε γλϊςςα Wiring C, ελζγχουμε πότε θ αναλογικι τιμι τθσ ειςόδου 
A0 υπερβεί τον αρικμό 180 (πλθςιάηουμε ςτο ςκοτάδι) και τότε ςτζλνουμε τθ ψθφιακι ζξοδο D2 ςτο 
HIGH για να ανάψει το LED. Για τιμζσ τθσ αναλογικισ ειςόδου μικρότερεσ του 180 (υπάρχει φϊσ) το 
LED κα είναι ςβθςτό.  

Παρακάτω βλζπουμε μια εικονικι φωτογραφία του κυκλϊματοσ από το πρόγραμμα Fritzing. 
 

 
 
Ζνασ ενδεικτικόσ κϊδικασ ςε γλϊςςα Wiring είναι ο παρακάτω: 

 

const int photopin=A0;   // ςτακερά για ψθφιακι είςοδο 

const int ledpin=2;       // ςτακερά για ψθφιακι ζξοδο 

int light=0;              // μεταβλθτι για μζτρθςθ φωτόσ 
 

void setup() { 

  pinMode(ledpin,OUTPUT); // το ledpin ωσ ζξοδοσ 



 

4 
 

} 
 

void loop() { 

 light=analogRead(photopin); // διαβάηω αναλογικι είςοδο Α0  

 if (light>180)               // αν πλθςιάηει ςκοτάδι  

 { 

  digitalWrite(ledpin, HIGH); // άναψε το LED 

 } 

 else    // αλλιϊσ 

 { 

  digitalWrite(ledpin, LOW); // ςβιςε το LED 

 } 

} 
 
Σκεπάηουμε με ζνα μαφρο φφαςμα τθν περιοχι γφρω από τθ φωτοαντίςταςθ και παρατθροφμε ότι 
αμζςωσ ανάβει το LED. Μόλισ απομακρφνουμε το φφαςμα το LED ςβινει. 

 
 

ΚΑΛΗ ΕΠΙΣΤΧΙΑ 


